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1. Automatizace: základní pojmy, historický vývoj automatizace a automatizačních systémů, prostředky automatického řízení, statické a dynamické vlastnosti regulačních a automatizačních prostředků,
2. Kvalita regulačního pochodu, kritéria kvality, přesnost regulace, rychlost přechodného děje, volba typu regulátoru, optimální seřízení (nastavení) regulátoru,
3. Regulační obvody se spojitými regulátory, skladba regulátoru, vlastnosti 
Regulační obvody s nespojitými regulátory, regulační obvody s dvoupolohovým regulátorem, regulační obvody s třípolohovými regulátory,
4. Rozdělení prostředků automatizačních systémů, vlastnosti, popis jednotlivých bloků, uvedení příkladů,
5. Prvky pro získání informace – senzory, blokové schéma senzoru, technické parametry a rozdělení, inteligentní senzor, funkční schéma senzorů.
6. Snímače polohy- základní pojmy, nespojité, optické, kapacitní, indukčnostní, ultrazvukové,
7. Snímače teploty – pro dotykové a bezdotykové měření, odporové kovové snímače, termoelektrické snímače, polovodičové snímače, dilatační snímače, tlakové snímače, úhrnné a spektrální snímače,
8. Snímače hladiny – snímače pro nespojité a spojité snímání, hydrostatický snímač, ultrazvukový snímač,
9. Snímače síly a tlaku – základní pojmy, elektrické snímače, magnetické snímače, tenzometrické snímače, kapalinové tlakoměry, deformační tlakoměry,
10. Signálové a mezisystémové převodníky, analogově-číslicové převodníky, číslicově-analogové převodníky, převody neelektrických signálů, prvky pro zpracování informace.
11. Akční členy, pohony, blokové schéma pohonu, požadavky, elektrické pohony, pneumatické pohony, hydraulické pohony.
12. Algebra blokových schémat, sériové řazení bloků, paralelní řazení bloků, zpětnovazební řazení bloků (antiparalelní), kombinované řazení bloků.
13. Logické řízení, logická algebra, základní logické funkce, kombinační obvody, sekvenční obvody, vysvětli rozdíl, uveď příklady využití 
14. Logické řízení, popis kombinačních logických funkcí, minimalizace funkcí pomocí Booleovy algebry a Karnaughovy mapy, příklad na min. 3 vstupní proměnné, Sekvenční logické obvody, klopné obvody, RS, JK, T, D, použití klopných obvodů, čítače, děliče frekvence,  paměti
15. Pneumatický a hydraulický regulační systém, použití pneumatických prvků, vyjádření logických funkcí pneumatickým systémem, komponenty systému, základní schemata
16. Průmyslové komunikační sítě, fyzický přenos – druhy kabelů, optika, metalika, použití v průmyslové automatizaci, druhy průmyslových komunikačních sběrnic jejich rozdělení dle využití ve vrstvách pyramidy automatizace, 
17. Programovatelné logické automaty, technické vybavení, konstrukční a elektrické provedení, centrální procesorová jednotka, vstupní a výstupní moduly, komunikační moduly, RIO, vysvětlit na konkrétním řízení nějaké výroby,
18. DCS systémy,  technické vybavení, blokové uspořádání, PLC versusu PLC, vstupní a výstupní moduly, komunikační moduly, vysvětlit na konkrétním řízení nějaké výroby,
19. PID regulační schéma, vysvětli procesní technologické schéma, systém značení regulačních prvků (TCI, PCI, atd…)- vazba na základní regulační smyčku,
20. Automatizace 4.0 – transformace a modernizace výrobního průmyslu, digitalizace průmyslu a řízení, zabezpečení dat.
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