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Témata:

1. Regulac¢ni obvody, otevieny a uzavieny regulacni obvod, stabilita regulacnich obvodl, jakost
regulace, volba a sefizeni regulatort, princip pfimého a nepfimého tizeni, signalizace provoznich stavi

2. Technické prostiedky automatizace, pojem fizeni, druhy signalii, komunika¢ni fetézec, tok
energie, funkce souctového ¢lenu, pojem komplexni automatizace, zakladni struktura kybernetického
systému, diskrétni systémy, zapnuti stykace pomoci relé

3. Logické Fizeni, uplny soubor logickych funkci, vytvareni logickych fidicich systémi, oznacovani
funkénich jednotek v fidicich systémech AT, druhy elektrickych schémat v fidicich systémech AT,
pozadavky kladené na logické fidici systémy, samocinné vypnuti elektromotoru po uplynuti nastavené

doby

4. Druhy vykrest pouZivanych v AT, zasady pro navrh plo$ného spoje, druhy schémat a jejich
kresleni, vyznam operatortt v liniovych schématech, ptehledovy plan rozvadéce, systém a funkce
fidiciho vedeni, fidici obvod s postupnym spinadnim, obvod s reverza¢nim zapojenim, fidici obvody pro
automatické stykacové spousténi motort, princip blokovani souc¢asného zapnuti dvou stykac

5. Elektrické rozvody v priumyslové sfére, druhy rozvodl, vypoctové zatiZeni, instalovany vykon,
soucinitel narocnosti, prachotésny pfipojnicovy rozvod, pfipojovani elektromotorti, hlavni zasady
bezpeéné prace na EZ, chod pouze jednoho motoru ze skupiny nékolika motort (1 ze 3)

6. Regulacni organy a pohony, podminky pro volbu pohonu, mechanika pohonu, piiklady
elektrickych, pneumatickych a hydraulickych pohont, technické aplikace pohonti ve vyrobnich linkach,
dvoutlacitkové ovladani elektrického motoru, volba rezimu prace

7. Programovatelny automat v automatizacni technice, komponenty PA, vnitini prostiedky PA,
casove funkce PA, funkce obousmérného citace na vstupu PA, konfigurace regulacniho obvodu, ptiklad
fizeni technologického procesu pomoci PA, zapnuti stykace vypinacim kontaktem spinace

8. Relé impulzni, remanentni a Casova, ¢asovy diagram, blokovani a signalizace, barvy svételnych
navesti a jejich vyznam, barvy ovladacich tlacitek, napajeni a jisténi fidicich a signaliza¢nich obvodd,
sou¢asné zapnuti a samostatné vypnuti dvou stykact
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9. Prevodniky a prizpisobovaci ¢leny, méfici ustiedny, systémy dalkového méfeni, ovladani a
signalizace, principy pfimého a nepiimého fizeni, volba ru¢niho nebo automatického fizeni, navrh
rucniho fizeni asynchronniho motoru (jednopolové a liniové schéma)

10. Vystavba regula¢niho obvodu, princip zpétné vazby, zplisoby regulace elektrickych pohontl,
princip povelového diagramu, impulzné povelovy kod, kod s rozliSenim podle délky impulzu, technické
aplikace systému HDO, klopny obvod typu D - ¢asovy diagram ¢innosti

11. Malé Fidici systémy, konstrukce, montaz a pfipojeni, funkce, programovani, ptiklady pouziti,
blokovani pfti vypinani elektromotoru (nelze vypnout motor ¢&islo 2, bézi-1i motor ¢islo 1)

12. Prvky pouZivané v obvodech automatiza¢ni techniky:
e kontaktni, funkce, charakteristiky, parametry
e bezkontaktni, funkce, charakteristiky, parametry
o clektromagnetické spinaCe, spinae pro stroje a zafizeni, ovladani motoru ze tii mist
s optickou signalizaci provoznich stavii

13. Senzor, rozdéleni, inteligentni senzorovy modul a jeho struktura, bezdotykové sledovani polohy,
samostatné zapnuti a soucasné vypnuti dvou stykact

14. Analogové a binarni senzory, znacky, magneticky, indukcénostni, kapacitni a optoelektronicky
senzor, blokova schémata, princip, priklady pouziti, funkce optronu, casové zpozdéné zapinani a
vypinani elektromotoru

15. PLC systémy (Programovatelné automaty), struktura PA, pfipojeni a zapojeni PA, jednotky vstupa a
vystupl PA, zplisob fizeni PA, programovani PA, technické a bezpecnostni pozadavky na PA, priklady
pouziti, fidici systém pro reverzaci pohonu

16. Sekvenéni logické obvody, asynchronni, synchronni, dvoustupniové klopné obvody, Casové
diagramy cinnosti obvodi, citace, CasovacCe, registry, funkce optoelektronického clenu v fidicim
systému

17. Méreni neelektrickych veli¢in, ptehled hlavnich druhi snimacl, pozadavky na snimace,
polovodicova relé, Casova relé se zpozdénym vybuzenim a se zpozdénym odpadem, priklady
technickych aplikaci, pfepinaci modul - multiplexor a demultiplexor

18. Typy regulac¢nich obvodu, regulace na konstantni hodnotu, programova, vle¢na, rozvétvené
regula¢ni obvody, viceparametrové regulacni obvody, ptiklady uziti, regulacni technika elektrickych
pohoni, klopny obvod RS fizeny nabéznou a sestupnou hranou

19. Roboty a jejich aplikace - robot, ¢innosti, rezimy a ustroji robota, fidici a rozhodovaci subsystém,
vnimaci subsystém, funkce servopohonu, cilova polohova regulace, vyhody robotickych systému,
bezpecnost prace, vdzani chodu motoru na chod jinych motori

20. Grafické znazornéni stavi technologického procesu, taktovaci diagramy, diagramy fizeni,
funk¢ni plany, fizeni synchronni, asynchronni, s pevnym sledem taktd, s ¢asové zavislym sledem taktd,
podminéné zménou stavu stroje, zapojeni a ¢innost signalizacnich obvodu, volba unifikovaného signalu



